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Installationsanleitung
Helvar

High-Bay PIR-Bewegungsmelder (317) fieedom in lghting

Der 317 High-Bay PIR-Bewegungsmelder bietet in Kombination mit den Helvar Lichtsteuersystemen eine
anwesenheitsabhangige Steuerung der Beleuchtung. Er ist speziell fiir die Bewegungserfassung bei grofien
Montagehohen konzipiert. Typische Anwendungen fir den 317 sind Lager und Fabrikhallen bei denen Standard
Bewegungssensoren aufgrund der Montagehdhe nicht verwendet werden kénnen.

Der High-Bay PIR-Bewegungsmelder ist vollstandig kompatibel mit den Helvar Lichtsteuersystemen und
Softwarelosungen Designer und Toolbox. Nach Verbindung des Sensors mit dem Helvar DALI-System wird dieser
automatisch von der Software erkannt und kann entsprechend programmiert werden.

Merkmale und Anschluss

Montagerahmen

Sensor-0ptik
- PIR-Sensor
- Status-LED
- IR-Empfanger

DALI +
DALI -

Befestigungsfeder

PIR-Sensor

Uberwachung von Bewegung innerhalb eines definierten Erfassungsbereiches.

Status-LED
Die Status-LED blinkt rot, um folgende Zustande anzuzeigen:

» Giiltige Einstellung gesendet (einmaliges Blinken)
e LED Riickmeldung bei Aktivierung iiber Helvar-Software (mehrfaches Blinken)

DALI-Anschluss

Der Anschluss an DALI erfolgt Uber die Klemmen DA+ und DA-. Der Sensor ist polaritdtsunempfindlich.

Empfindlichkeit, Verzogerungszeiten, Identifizierung
Die Einstellung der Empfindlichkeit erfolgt mittels Helvar Designer- oder Toolbox. Werkseinstellung ist 9 [Maximum].

Anmerkung: Bei maximaler Empfindlichkeit kénnen Bewegungen (Temperaturunterschiede] auch durch Glas oder diinne
Wénde erkannt werden. Sollten diese Probleme auftreten, ist die Empfindlichkeit entsprechend schrittweise
zu reduzieren.

Die Temperaturdifferenz zwischen Umgebung und zu erfassendem Objekt muss mindestens 4 °C betragen.

Einstellung Verzogerungszeiten

Die werkseitigen Verzogerungszeiten konnen mittels Helvar Designer- oder Toolbox-Software verandert werden.

Die Uberpriifung einer korrekten Verbindung zum DALI-Netz kann in der Helvar Designer- oder Toolbox-Software
gestartet werden (Identifikation). Die Status-LED blinkt bis zum Ende des Identifizierungsvorgangs.
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Erfassungsbereich und Bewegungserfassung

froedom in lighti
Erfassungsbereich Markierungen veedom i ligring

Eine geringere Der Sensorkopf hat vier Markierungen.
Montagehdhe reduziert ]
den Erfassungsbereich. Markierungen

Diese Markierungen sind in Linie zu den vier auf3eren
Sensoren unter der Linse angeordnet.

Nutzen Sie diese Markierungen, um den Sensor
entsprechend dem Verlauf von Korridoren oder
Regalgangen auszurichten.

Bewegungserfassung

Im Lieferumfang des 317 befinden sich zwei Linsenabdeckungen, mit denen der Erfassungsbereich justiert werden
kann. Jede Linsenabdeckung kann einen Teil des Sensors abdecken.

Radiale und tangentiale Teile konnen aus der Linsenabdeckung herausgetrennt werden, um den Erfassungsbereich zu
optimieren.

Gange/Korridore (Schlitzblende)
Blende halbieren, um zwei Halften zu erhalten. Diese Halften lassen einen schmalen Bereich der Linse offen.

Der Erfassungsbereich kann durch Heraustrennen weiterer Streifen aus den Halbblenden erweitert werden. Die
ungefahre Angabe zur abgedeckten Linsenflache findet sich in folgender Tabelle.

Streifen- |ungefahre

Nr. Abdeckung in % H

1 45 %

2 30 % §s

3 20 % s

4 10 % DianiisS

Streifen: 1234 4321

Kleinflachen (Kreisblende)
Durch Heraustrennen von Halbkreisen entsteht eine Kreisblende. Diese lasst einen runden Ausschnitt der Linse offen.

Der Erfassungsbereich kann durch Heraustrennen weiterer Ringe aus den Halbblenden erweitert werden. Die
ungefahre Angabe zur abgedeckten Linsenflache findet sich in folgender Tabelle.

Streifen- | Blendenflache:
Nr. ungefahre 3

Abdeckung in % (N
1 90 % /INNN /TN

° 1234554321

2 65 % Durchmessernummer
3 45 %
4 35 % >
5 20 %
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Ausrichtung und Empfindlichkeit Gocdom in /@Aﬁ’ﬂ

Beim Durchschreiten des Erfassungsbereiches (kein direktes Zulaufen auf den Mittelpunkt des Erfassungsbereiches] ist
der Erfassungsbereich grof3er als beim direkten Zulaufen auf den Mittelpunkt des Erfassungsbereiches. Somit kann bei
Freiflachenanwendungen (Hallen, Atrien, etc.) der mit .,Durchschreiten” benannte Erfassungsbereich verwendet werden.

In Fluren, Korridoren, Regalgangen und anderen Bereichen mit einer Einschrankung der Bewegungsrichtung muss
der mit .direktes Zulaufen” benannte Erfassungsbereich bei der Planung angewendet werden. Zur bestméglichen
Erfassung ist der Sensorkopf entsprechend den Markierungen (siehe .Markierungen”) auszurichten.

Eine korrekte Erfassung bei der jeweiligen Anwendung ist nur unter Einhaltung dieser Vorgaben und in Abhangigkeit
von weiteren Umgebungsfaktoren moglich. Die Performance des Sensors kann durch duf3ere Einflisse eingeschrankt
werden; z.B. die Kleidung der Nutzer (Isolation), Maschinen (Hitze, Kalte, Bewegungen) oder eine ungleichméfige
Warmeschichtung (Radiatoren, Klimatisierung). Auch die Bewegungsgeschwindigkeit der zu erfassenden Objekte hat
Einfluss auf die Erfassung. Eine hohere Geschwindigkeit bedeutet eine niedrigere Erfassungsmaoglichkeit.

Seitliches Hereintreten in den Erfassungsbereich Frontales Hereintreten in den Erfassungsbereich

Hohe Durchmesser Hohe Durchmesser
Erfassungs- Erfassungs-
bereich bereich
15 m 40m 15m 30m
10m 26'm 10m 20m
6m 16 m 6m 12m
Markierungen 3m 9m Markierungen 3m 8m

Installation

Einbau- und Aufbaumontage maglich, ggf. optional als Zubehor erhaltliche Montageboxen notwendig.

Beide Versionen des Sensors (317/317M) kénnen wahlweise unter Verwendung der Montageboxen SBB-A (IP40) oder
SBB-P (IP65] installiert werden.

Folgende Installationsschritte sind fir samtliche Varianten notwendig.
1. DALI-Stecker auf den riickwartigen Sockel am Sensor aufstecken.

2. Einbaumontage: Sensor in das Montageloch einbringen (siehe .Anschluss und Montage: Einbaumontage”); oder
Aufbaumontage: Installation des Sensors wahlweise mit Montagebox SBB-A oder SBB-P (siehe ..Anschluss und
Montage: Aufputzmontage”).

3. System einschalten.
4. Konfiguration des Sensors mittels Helvar Designer- oder Toolbox-Software.

Als Standardverzogerungszeit sind 20 Minuten eingestellt. Wird in dieser Zeitspanne keine Bewegung erkannt, ruft
der Sensor eine entsprechende AUS-Szene im DALI-System auf.

Installationsanweisung

e Positionieren Sie den Sensor so, dass eine gute Erfassung von Personen innerhalb des Erfassungsbereiches
gewahrleistet ist.

e Montieren Sie den Sensor nicht an instabile oder vibrierende Oberflachen.
e Halten Sie einen Montageabstand von mindestens 1 m zu jeder Art von Beleuchtung, Klimageraten und Kihlgeraten ein.
e Bitte die Einflisse warmer oder kalter Luftschichten in groBen Raumvolumina beachten.

Anmerkung: Verschiedene Luftwdrmeschichten kénnen durch verschiedene Faktoren entstehen, so z.B. Deckenheizungen,
Strahlheizungen, Klimagerate, etc. Wenn die Sensoren in oder oberhalb einer solchen stabilen
Luftwdrmeschicht installiert werden, wird die Empfindlichkeit teilweise erheblich eingeschrénkt.

Informationen zum Einbau des Sensors in die Decke siehe .Anschluss und Montage: Einbaumontage™; Informationen
zur Aufbaumontage des Sensors mittels Aufbaugehause siehe .Anschluss und Montage: Aufputzmontage™.
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Anschluss und Montage: Einbaumontage

@ 64 mm - 68 mm

1.

Verwenden
Sie den
Silikon-
dichtring
(IP44) wenn
erforderlich.:

Anschluss und Montage: Aufputzmontage

freedom in /@Afmg

WARNUNG

Beachten Sie
bei der Montage :
die korrekte Position

der Befestigungsfedern.

Bitte beachten Sie die zwei unterschiedlichen Montageprozeduren: einmal fiir Sensor 317 mit Aufbaubox SBB-A und
einmal fir Sensor 317M mit Aufbaubox SBB-P. Montageboxen sind separat zu bestellen.

Montage Sensor 317 mit Montagebox SBB-A (IP 40)
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Montage Sensor 317 mit Montagebox SBB-P (IP45)
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Technische Daten

Anschliisse
DALI:

Leitungsspezifikation:

Leistung

DALI-
Versorgungsspannung:

DALI-Verbrauch:
Sensoren
Bewegungssensor:

IR-Empfanger:

Montagehdohen:
Mechanische Daten

Montageloch-
durchmesser:

Gesamtdurchmesser:

Empfohlene Einbautiefe
(inkl. 50 mm fiir die
Verdrahtung):
Gehausematerial:

Ausfiihrung / Farbe:
Gewicht:

IP-Klasse:

Dichtring:

Linsenabdeckung:

steckbare Klemme
Leitungsquerschnitt: 0,5 mm?
- 1,5 mm? massiv oder
feindrahtig

Alle Leitungen mussen fir
230V ausgelegt sein.

13V bis 22,5V

20 mA

PIR: Passiv-Infrarot-
Bewegungsmelder

fur Ansteuerung tber
Fernbedienung.

Anmerkung: Die Einstellung der
Empfindlichkeit erfolgt mittels
Helvar Designer- oder Toolbox-
Software.

5m-15m

68 mm

88 mm

80 mm (ohne
Kabelabdeckung];
100 mm (mit Kabelabdeckung)

ABS, flammenhemmend und
PC/ABS

matt / weif3, ahnlich RAL 9003
120 g

317: IP40 & IP65*

317M: IP40 & IP65*

*IP 65 nur bei Verwendung
der beigelegten Dichtung
und Aufbaumontage

mit Aufputzdose SBB-P
gewahrleistet.

Erhohung der Schutzart
mit Silikondichtung (nicht
verwendbar mit der
Aufputzdose SBB-A)

Zwei anpassbare
Linsenabdeckungen, die
jeweils die Halfte des Sensors
abdecken konnen.
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Betriebsbedingungen
Umgebungstemperatur: 317: 0 °C bis +35 °C

Luftfeuchtigkeit:

Lagertemperatur:

317M: =30 °C bis +35 °C
Anmerkung: Die Temperatur-
differenz zwischen Umgebung
und zu erfassendem Objekt
muss mindestens 4 °C betragen.

max. 90 %, nichtkondensierend

317:-10 °C bis +70 °C
317M: =30 °C bis +70 °C

Normen und Standards

EMV Storaussendung: EN 61000-6-1
EMV Storfestigkeit: EN 61000-6-3
Sicherheit: EN 60730-1
Umwelt: In Ubereinstimmung mit WEEE
und RoHS Richtlinie.
Sensorkopf
’—\Kaﬂbelabdeckung
I A
| pL
' E 23
49 63
Dichtung 15
258
287 5
Helvar Ltd
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